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Clean.ER
O futuro da

O Clean.ER Versatile ¢ o robd autbnomo que limpa até 12.000 m?
por dia com 85% menos consumo de agua.

W Pb7Robotics



Clean.ER

Reduza custos, aumente o
resultado - limpeza 100%
auténoma, sem folga, sem
hora extra e sem pausas.

Desinfeta Esfrega

O Clean.ER Versatile ¢ um robd de limpeza autbnomo 4 em 1 que
substitui a varricao, a aspiracao, a lavagem e o passar pano em um so
equipamento, entregando piso limpo, seco e seguro com economia
de dgua e mao de obra.

Veja 0s principais seguimentos que ele pode produzir reducao
drastica de custos com limpeza 24 horas de pisos:
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Um colaborador de limpeza entrega em média 800 a 1.600 m? por dia
(100200 m2/h em 8h), enquanto o CLEAN.ER entrega até 12.000
m2/dia de forma autdénoma. Isso equivale a uma reducéo de
headcount de 8 a 15 pessoas em rotina de piso.

Em uma equipe de 30, a adocao do robd permite redugao de
headcount com realocacao para tarefas de maior valor menos custo
fixo, mesma (ou melhor) qualidade e maior previsibilidade operacional.

Limpeza Inteligente
Reducao de Headcount

fip

. VELOCIDADE
9 HORAS TEMPO DE REDUCAO DE 3segundos para

DE TRABALHO RECARREGAMENTO HEADCOUNT limpar1m?

CONSECUTIVOS Até 03 horas. 8al5ASG's.
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EFICIENCIA

DE LIMPEZA 0 PESO TAMANHO
12.000 m? por dia. REDUZ 85 %

p 75KG 67CMX57CM X68CM
Consumo de Agua



Principais

funcionalidades

AUTONOMO:

Retorna sozinho a
estacao para carregar

e retrolavar
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ANALITICO:
Produz relatérios
personalizados do
trabalho feito
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INTELIGENTE:
Retoma servico
de onde parou
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LOGICO:
Drena e reabastece
sua agua conforme

necessario

INDEPENDENTE:
Se comunica com

elevadores e
catracas
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MULTIFUNCIONAL:
Esfrega, Lava, Varre
e Aspira
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ADAPTAVEL:
Possivel criar
mapas de limpeza
personalizados
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INTEGRADO:
Trabalhaem
equipe com outros
robds
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PRECISO:
Sensores 360° captam
degraus, desniveis e outros
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Especificacoes
técnicas

FUNGCAO ESPECIFICACAO
Dimensdes 663 x 568 x 682 Mm
Limpeza por area (m?3) 700 > 1200 m2/h
Tempo de Recarregamento <3h

Tempo de trabalho <9h

Capacidade da Bateria 24V | 50Ah
Velocidade 0.2m/s >1.2m/s ajustavel (0.5m/s padrdo)
Ruido operacional 70dB

Amplitude de limpeza 50cm

Altura superavel 20mm

Vao superavel 35mm

Angulo de subida 8% (auténomo)

0,5L (configuragao padrao)
12L

Capacidade da lixeira (Upgrade opcional)

15L (dgua limpa)
15

Capacidade do tanque de agua L (d&gua residual)

Interface de video 10.1 pol (touchscreen elevavel)
Bateria substituivel Bateria de fosfato de ferro-litio
Método de Posicionamento Posicionamento Visual (LIDAR)
Método de navegagao Marcador (LIDAR SLAM)
Classificagcao IP IPX4

0°C - 40°C (esfrega)

Temperatura de trabalho J0°C - 40°C (varrer/esfregar)

Umidade <85% UR
Comunicagodes Wi-fi, 4G e Offline
LIDAR de feixe Unico Mapeamento, posicionamento e deteccao
Sensor anticolisdo, protecdo ao virar e
RGBD ~ B
deteccao de obstaculos suspensos
Radar ultrassénico Anticolisdo ao virar

Deteccado de obstaculo suspenso e em

Camera superior e traseira
marcha

Sensor de penhasco Prevencao de grandes quedas
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Para informacdes adicionais ou
demonstracao, a PD7 Robotics
disponibiliza os seguintes contatos.

0800 580 7017
www.pd7robotics.com
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